
关于发布 2026 年度国家自然科学基金民营企业创新发展

联合基金（术理创新）项目指南的通告 

  国家自然科学基金委员会现发布 2026年度国家自然科学基金民营

企业创新发展联合基金（术理创新）项目指南，请申请人及依托单位按

项目指南所述要求和注意事项申请。 

  

国家自然科学基金委员会 

2026 年 6 月 5 日 

 

  

2026 年度国家自然科学基金民营企业创新发展联合基金（术理创

新）项目指南 

  

  国家自然科学基金委员会与民营企业共同出资设立民营企业创新

发展联合基金，旨在发挥国家自然科学基金的导向作用，引导和鼓励科

技创新型民营企业加大基础研究投入，吸引和集聚全国优势科研力量，

紧扣国家经济社会发展的紧迫需求，聚焦关键技术领域中的核心科学问



题开展基础研究和应用基础研究，促进科技创新和产业创新的深度融合，

激发民营企业创新活力，为国家科技创新战略实施注入新动能。 

  2026 年度国家自然科学基金民营企业创新发展联合基金（术理创

新）以重点支持项目的形式予以资助，直接费用平均资助强度约为 240 

万元/项，资助期限为 4 年。 

  一、领域和主要研究方向 

  脑机接口领域 

  重点支持项目 

  上海术理智能科技有限公司 

  1.面向中枢运动功能损伤的脑机接口功能重塑机制研究（申请代码

1 选择 H09 的下属代码） 

  脑机接口在治疗神经损伤时，存在疗效不明、缺乏个体化治疗指导

依据等关键临床问题。联合多家临床中心，通过标准化数据采集，构建

高质量、高一致性的大规模多维度真实世界数据库；研究不同患者亚群

对脑机接口干预的响应规律与重塑机制，构建个体化疗效预测模型，形

成基于循证医学的疗效验证。 

  2.儿童注意缺陷多动障碍脑网络异常机制解析、数字疗法研究（申

请代码 1 选择 H09 的下属代码） 



  儿童注意缺陷多动障碍（ADHD）神经机制不明、缺乏客观评估与

精准干预方法。将构建 ADHD 多中心前瞻性队列，通过整合 fMRI 与

EEG 等多模态数据，利用脑常模、机器学习等方法解析脑网络异常机

制，并定位可用于个体化干预的神经调控靶点。开发基于神经标志物的

便捷评估工具，并研发融合精准神经调控、神经反馈与认知训练的一体

化闭环干预系统，初步临床验证。 

  3.儿童孤独症谱系障碍多模态脑网络异常机制解析、客观评估与数

字疗法研究（申请代码 1 选择 H09 的下属代码） 

  儿童孤独症谱系障碍（ASD）社交异常的核心神经机制不明确，且

缺乏客观评估与靶向干预手段。拟通过构建多中心队列，整合多模态神

经影像与临床数据，解析 ASD 的社交脑网络异常机制并筛选关键干预

靶点。研发基于个体化神经靶点的闭环脑机接口干预系统，通过临床研

究验证其有效性。 

  4.原发性免疫缺陷影响儿童脑发育的神经机制与诊断系统研究（申

请代码 1 选择 H11 的下属代码） 

  阐明原发性免疫缺陷影响儿童脑发育的神经机制，开发早期诊断工

具。通过建立包含原发性免疫缺陷患儿和典型发育儿童的多中心前瞻性

队列，整合多模态神经影像、临床等数据，系统解析免疫指标异常与脑

发育轨迹偏离的关联及其关键通路。基于上述发现，利用人工智能技术



挖掘早期生物标志物，构建诊断与预后预测模型。实现“机制解析-早期

诊断”的临床验证。 

  5.基于脑机接口的免疫功能障碍导致的神经发育障碍及神经退行

性病变机制及早期干预策略研究（申请代码 1 选择 H09 的下属代码） 

  通过构建整合免疫、神经影像、脑电等临床信息的多模态队列，研

究免疫功能障碍导致的神经发育与神经退行性病变共同作用机制，利用

人工智能挖掘与免疫相关的关键生物标志物，构建早期风险预警模型；

研发基于脑机接口的便携式筛查工具，设计针对免疫相关神经环路异常

的闭环干预方法。建立 “免疫机制解析-早期预警-靶向干预”的早期识别

与治疗体系。 

  6.内镜操作导致的急性内脏疼痛多模态神经解码与非药物治疗闭

环调控研究(申请代码 1 选择 H28 的下属代码) 

  针对内镜操作引起的急性内脏疼痛，围绕非药物镇痛措施对疼痛相

关脑神经活动的调控作用，研究疼痛产生、镇痛干预与脑生理信号变化

之间的动态关联机制。构建多中心临床队列，建立主观疼痛感受与客观

脑生理信号变化的配对数据库；利用人工智能方法挖掘神经标志物，构

建适用于床旁应用的实时疼痛状态解码模型；基于多模态数据库和实时

解码模型，研发集成非药物措施调控干预策略的脑机接口闭环调控系统

及临床验证。 



  7.基于运动想象解码同步驱动外骨骼和时序脊髓电刺激治疗卒中

后肢体运动功能障碍的神经重塑机制研究（申请代码 1 选择 H09 的下

属代码） 

  探究利用脊髓电刺激诱导脉冲时序依赖的神经可塑性，以实现对慢

性卒中后运动功能障碍的精准干预。研究将建立个体化运动意图解码模

型，并通过实时解码驱动手部外骨骼，同步施加精准时序的脊髓电刺激，

以构成个体化治疗范式。系统评估该闭环治疗方案的安全性、可行性及

初步疗效，验证其通过诱导神经可塑性促进功能恢复的有效性，为开发

新一代精准神经调控疗法提供依据。 

  8.面向重度运动功能障碍的非侵入式主动护理康复系统研究（申请

代码 1 选择 F03 的下属代码） 

  针对非侵入式脑机接口在真实、动态的日常环境中，对重度瘫痪患

者的运动意图解码鲁棒性差、控制交互不自然的问题，研发能够在复杂

日常干扰下稳定工作的高鲁棒性解码算法，实现对“抓握”与“护理体位改

变”意图的精准识别；集成功能性电刺激与智能设备，实现低延迟、协调

的控制，支撑自然、主动的功能替代与自主体位管理。构建并验证面向

重度运动功能障碍的非侵入式主动护理康复原型系统，为患者提供主动

康复与辅助解决方案。 

  9.泛血管疾病导致的心脑等多器官灌注功能异常互作机制及迷走

神经刺激调控干预研究（申请代码 1 选择 H09 的下属代码） 



  针对泛血管疾病导致的心脑等多器官灌注功能异常的问题，通过标

准化前瞻性数据采集，构建临床队列，系统分析脑电-心电等融合信号特

征及影像组学等多模态数据，解析共性病理生理机制；探索对迷走神经

刺激等神经调控技术对泛血管疾病多器官灌注功能的影响，为精准诊断

和同期治疗提供理论依据。 

  10.肠—脑—呼吸轴驱动阻塞性睡眠呼吸暂停病理机制解析与多模

态精准干预技术研究（申请代码 1 选择 H01 的下属代码） 

  针对阻塞性睡眠呼吸暂停（OSA）机制不明、干预手段有限的难题，

从“肠—脑—呼吸轴”这一系统视角，阐明 OSA 的病理机制并发展精准

干预技术。通过建立多中心队列，整合肠道菌群、脑电等多模态数据解

析病理机制，研发基于脑机接口的呼吸事件预警算法与监测样机，通过

随机对照试验，验证肠菌移植联合神经调控的协同疗法，同时与经典检

测和治疗方法对照，构建个体化精准分型与干预体系。 

  11.非侵入式脑机接口典型临床应用场景多中心标准化数据集构建

研究（申请代码 1 选择 F06 的下属代码） 

  针对非侵入式脑机接口在临床应用与算法研发中缺乏高质量、标准

化多中心数据集的关键问题，面向卒中康复、意识障碍评估等典型场景，

联合多家临床中心，研制全流程标准化数据采集方法，构建多中心协同

网络，实现多范式、多模态临床数据规模化采集，构建覆盖典型应用场

景、符合国际规范、开放共享的多中心标准化临床数据集。建立配套的



数据管理、清洗、质控与共享规范，为算法的可靠训练与临床验证提供

数据基础。 

  12.基于非侵入式脑机接口的难治性儿童青少年情绪障碍自伤风险

分层与闭环干预研究（申请代码 1 选择 F02 的下属代码） 

  针对难治性儿童青少年情绪障碍自伤风险客观量化不足、风险状态

变化识别困难和个体化辅助干预缺乏等问题，建立覆盖不同自伤风险程

度的儿童青少年情绪障碍多模态研究队列，围绕非侵入式脑电信号、脑

影像、外周分子状态和临床表型等维度构建跨模态数据库。研究非侵入

式脑机接口驱动的脑状态感知、跨模态解码与闭环反馈调控方法。研发

面向临床异质性、模态缺失和高噪声场景的脑机接口解码模型、风险分

层与病程变化评估方法，闭环干预技术，为自伤风险分层评估、预警和

个体化干预提供新理论与新方法。 

  13.面向临床应用的新一代硬膜下腔脑机接口电极系统研发与早期

临床验证研究（申请代码 1 选择 H28 的下属代码） 

  面向植入性脑机接口临床需求，研制硬脑膜下腔植入界面的新一代

高密度柔性皮层电极系统。研发硬膜下高顺应性新型电极阵列，适应硬

膜下腔的不规则解剖结构，解决其在有限空间内的贴附与生物相容性问

题；研发低功耗，高集成度有线/无线采集模块，实现系统的小型化与稳

定性。通过大动物植入实验，系统评估手术可行性、短期组织相容性及

信号记录稳定性，获取初步在体神经电生理数据，验证电极贴附性、生



物相容性及记录稳定性，为颅内脑机接口的临床早期验证提供关键器件

与安全性依据。 

  二、申请要求 

  （一）申请人条件。 

  申请人应当具备以下条件： 

  1.具有承担基础研究课题或者其他从事基础研究的经历； 

  2.具有高级专业技术职务（职称）； 

  在站博士后研究人员、正在攻读研究生学位以及无工作单位或者所

在单位不是依托单位的人员不得作为申请人进行申请。 

  （二）限项申请规定。 

  执行《2026 年度国家自然科学基金项目指南》“申请规定”中限项

申请规定的相关要求。 

  2026 年度，试点民营企业创新发展联合基金申请时不计入申请和

承担项目总数范围，正式接收申请后计入。科研人员申请（包括申请人

和主要参与者）和正在承担（包括负责人和主要参与者）民营企业创新

发展联合基金的项目数量合计限 1 项。 

  三、申请注意事项 



  申请人和依托单位应当认真阅读并执行本项目指南、《2026 年度

国家自然科学基金项目指南》和《关于 2026 年度国家自然科学基金项

目申请与结题等有关事项的通告》中相关要求。 

  1.本联合基金项目采取无纸化申请。申请书提交时间为 2026 年 7

月 5 日至 7 月 10 日 16 时。 

  2.本联合基金面向全国，公平竞争。鼓励申请人与联合资助方下属

研发机构开展合作研究。对于合作研究项目，应当在申请书中明确合作

各方的合作内容、主要分工等。重点支持项目合作研究单位的数量不得

超过 2 个（依托单位+合作单位 1+合作单位 2），资助期限为 4 年。 

  3.申请人同年只能申请 1 项民营企业创新发展联合基金项目。 

  4.申请人登录国家自然科学基金网络信息系统（简称信息系统），

采用在线方式撰写申请书。没有信息系统账号的申请人请向依托单位基

金管理联系人申请开户。 

  5.申请书中的资助类别选择“联合基金项目”，亚类说明选择“重点支

持项目”，“附注说明”选择“民营企业创新发展联合基金”；“申请代码 1”应

按照本联合基金项目指南要求选择，“申请代码 2”根据项目研究领域自

主选择相应的申请代码；“领域信息”根据项目研究领域选择相应的领域

名称，如“脑机接口领域”；“主要研究方向”根据项目研究方向选择相应

的方向名称，如“1.面向中枢运动功能损伤的脑机接口功能重塑机制研

究”。 



  6.申请人应于申请书正文的“立项依据与研究内容”部分首先说明本

项目申请的项目指南研究方向名称。 

  7.申请项目应当符合本项目指南的资助范围与要求。申请人按照项

目申请书的撰写提纲撰写申请书。如果申请人已经承担与本联合基金项

目相关的国家其他科技计划项目，应当在申请书正文的“研究基础与工

作条件”部分论述申请项目与其他相关项目的区别与联系。 

  8.资助项目取得的研究成果，包括发表论文、专著、研究报告、软

件、专利、获奖及成果报道等，应当注明得到国家自然科学基金民营企

业创新发展联合基金项目资助和项目批准号或作有关说明。国家自然科

学基金委员会与上海术理智能科技有限公司共同促进项目数据共享和

研究成果的推广和应用。 

  9.依托单位应当按照要求完成依托单位承诺函、组织申请以及审核

申请材料等工作。在 2026 年 7 月 10 日 16 时前通过信息系统逐项确认

提交本单位电子申请书及附件材料。 

  

  联系方式 

  国家自然科学基金委员会计划与政策局 

  联系人：王啸天  李志兰 



  电 话：010-62328041，62329897 

  

  上海术理智能科技有限公司 

  联系人：樊坤君 王 浩 

  电 话：021-61180122（818），61180122（820） 

 


